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La funcion de transferencia al espectro del filtro s; = 523:—1 Xeyi €S

a. %(6 + 8Cos(w) + 4Cos(2w)) b. % (24 2Cos(w) + 2Cos(2w))
b. (4 + 12Cos(w) + 4Cos(2w)) d. (3 + 4Cos(w) + 2Cos(2w))
e. %(10 + 5Cos(w) + 5Cos(2w)) f. Ninguna de las anteriores

La solucién homogénea de la funcién de autocorrelaciéon de un AR(4) con todas sus raices imaginarias
se encuentra dada por:

a. 2mjA,Cos(¢p,t + 6,) + 2miA,Cos(¢p,T + 6,)

b. 4mimlA;A,Cos(¢p,7 + 0,)Cos(p,T + 0,)

c. 2m;tA;Cos(pyty + 01) + 2m;2A,Cos(d,T, + 0,)

d. 2m*A;A,Cos(¢p.T + 6,+¢,T + 6,)

e. 2mTtACos(¢p,T+ 6;) f. Ninguna de las anteriores

La funcién de autocorrelacion r(1) y r(2) del modelo x, = 0.25x,_; + 0.5%;_, + e, es
respectivamente:

a. 1y0.75 b.0.25y0 c.-0.25y0.5 d.0.75y1 e.0.5y0.625
f.  Ninguna de las anteriores

La serie de tiempo x; = e; — e;_1, donde e;~iid es:

a. No estacionaria en media b. No estacionaria en varianza
c. No estacionaria en covarianza d. Ruido e. No invertible
f. Todas las anteriores g. Ninguna de las anteriores

Si se define la serie de tiempo x; = 0.6x,_; + 2D; + 5D, + 2D; + e; donde las variables D; son
variables dicétomas estacionales trimestrales, por lo cual:

a. Lafuncién de autocorrelacion de x; decae rdpidamente hacia cero

b. El espectro de x; presenta unicamente picos filosos

c. Suvalor esperado es 3.75 d. Es no estacionaria débil

e. Esruido f. Ninguna de las anteriores
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El espectro de la serie de tiempo x; = cos (;) + sen (E) presenta picos en las frecuencias:

20 ciclos por unidad de tiempo y 80 ciclos por unidad de tiempo

0.05 ciclos por unidad de tiempo y 0.1 ciclos por unidad de tiempo
20 unidades de tiempo por ciclo y 80 unidades de tiempo por ciclo
0.05 unidades de tiempo por ciclo y 0.1 unidades de tiempo por ciclo
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Ninguna de las anteriores
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Si se aplica el filtro de Hodrick-Prescott Min Y.I_;(x; — 5.)? + A(S¢41 — 25¢ + S¢_1)? sobre la serie
X¢ = @y + a4t la estimacion de la serie suavizada sera:

a. a b. Ruido blanco c. No puede calcularse

d. lgualax; e. Cero f.ag— oy

g. Ninguna de las anteriores

La funcién de autocorrelacién, r(t), de la serie de tiempo x;, = 2e; + 0.5e,_; — 0.25¢;_, + 0.5¢;_5
donde e;~iid(0,2) parat = 1,2,3 es:

a. 0.085,0.045y-0.258 b.0.162,0y 0.321 c.0.328,-0.11y 0.438

d. 0.164,-0.055y0.219 e.-0.078,0.879y0 f.0.082,-0.0275 y 0.1095

e. Ninguna de las anteriores

El estadistico t para probar que coeficiente de la regresion x; = a,x;_4 + €, es:

a 2?:53&—49% b 2?=5xt—4xt 032?=5xt-4xt d 050} Z?:sxt—z}xt
C g2 [T DY DY " a-af o7 2
% ioa t=5Xt—4 t=5Xt-a (T_43L22t=5xt_4
ST o xeax 0202 3T _xi_ax . .
e =5ttt P e e g. Ninguna de las anteriores

Ja-ahozazstont, Ja-absiont,

Suponga que en la regresién y; = f;x; + e; parai = 1, ...,n usted considera que la distribucion
muestral de f; no es normal. Utilizando bootstraping usted realiza B reemplazamientos sobre el
modelo. El estadistico t usando bootstrap para la hipétesis Hy: f; = 0 esta dado por:
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a, —P b. —li noox? C. —li B x? d —P
G i=1"" G b=1"b
e e

s Pb—PB B Pp-Pp
b=1 n—q b=1"p_1
_ _ .
X . .
e. —P £, b B2 g. Ninguna de las anteriores
sn Bp—BB Oe B
=1 B-1

La segunda diferencia de la serie de tiempo x, = t3 + e, donde e,~iid(0, 2) es:

a. 4+4t2+t+2e —4e b.—6+6t+e —2e,_,+e._, c.8+2t+e —6e_,
d. 3+2t+e +4e,_1 + 2e,_, e.2+3t+e +4e_4 f.1+3t>2—-3t+e —e_4
g. 5+ 2t?+ 2e,+8e,_; + 10e,_, h.Ninguna de las anteriores

Si usted cuenta con una muestra de tamafio T de una serie x; y calcula los coeficientes del modelo

Xt = 1Xp_q1 + AsXp_5 + A12X¢_12 + €, usando OLS. ¢Con cudntas observaciones se estiman los
coeficientes?

a. T b.T-3 c. T-18 d.T-12 e.T-5 f.T-1 g. Ninguna



Xt+1
a

13. La solucidn particular de la serie x; = — + e; donde |a| > 1 se encuentra determinada por:

a. e, — iy Criz  Cris | Cria b. e, 4+ St 4 St+z 4 Ct43 | Cr4a 4
Tt a a? a3 a* ot a a2 a3 at
e e e e
C. e+ Hrps_ g d. e, —ae,_; +a’e,_, — e,z + ate,_, —

a a? a3 a*

e, +ae,_, —ale,_,+ade,_;—ate,_,+ - foe, tae_+ate,_,+ade_3+ate,_,+ -

e —epyr t Al — ez +ate — o hoetaey —aler, tale s —ate, t+

i. e+ ae ., +ale, +ade. 3+ ate,, + -+ . Ninguna de las anteriores
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14. La autocorrelacién r(1) para el modelo x, = e, + —=* es:

B
1 L 1 B B
a. 0 b'g C. 52 d’ﬁ(1+32) e f. T

g. Ninguna de las anteriores
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15. Sea x; = t. El promedio mévil de orden m sobre x; de la forma s; = EZ}ZO X;_; esta dado por:

m m2 m m!

m t
a. t—— —t— c.— —_— - e.t+—m
2 m+1 m+1 m+1 2(m+1) m+1 m?2

f. Ninguna de las anteriores

16. El espectro del modelo AR(2) x; + 0.5x;_, = e; presenta un pico en la frecuencia angular:

T T T 51 3
a. 0 b. - c.— d. - e.— f.—
8 4 2 8 4



